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OSWIADCZENIE O ZGODNOSCI

-ENISO 12100 - 2010: Bezpieczeristwo maszyn —

Os’wiadczy(’:, Ze maszyny wyznaczonej przez ich typ
Ogodlne zasady koncepdji,

wykonane zgodnie z:
- EN 60204-1 - 2006: Bezpieczenstwo maszyn —

® Postanowieniami nastepujacych dyrektyw europejskich oo
Wyposazenie elektryczne maszyn,

i przystosowanego do nich prawodawstwa poszczegdl-

nych krajéw cztonkowskich: - EN 12852: Wyroby kulinarny i blendery
- Dyrektywa ,Maszyny” z pdzniejszymi zmianami - EN 1678-1998: Szatkownice
2006/42/WE, - EN 454 + A1 2010-02: Miksery-mieszarki
- Dyrektywa ,Niskie napiecie” 2014/35/UE, - EN 12853: Miksery i trzepaczki reczne (Miksery reczne)
- Dyrektywa ,Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna” - EN 14655: Krajalnice bagietek
2014/30/UE, - EN 13208: Obieraczki warzyw
-Rozporzadzenie (WE) nr 1935/2004 w sprawie ~EN 13621: Suszarki do sataty
materiatow i wyrobdw przeznaczonych do kontaktu

- EN 60529-2000: Wskaznik zabezpieczajacy:
- IP 55 dla sterowania elektrycznego

Z Zywnoscig,

- Rozporzadzenie (UE) nr 10/2011 w sprawie materiatow
i wyrobéw z tworzyw sztucznych przeznaczonych do - IP 34 dla maszyn
kontaktu z zywnoscia,

- Dyrektywa “Ograniczenie uzycia substancji
niebezpiecznych” (RoHS) 2002/95/WE,

Montceau en Bourgogne, 4 marca 2016
- Dyrektywa “DEEE” 2012/19/UE.

® Postanowieniami nastepujacych norm europejskich Alain NODET
oraz norm stanowigcych o $rodkach bezpieczenstwa i Dyrektor Przemystowy ~ A —_
higieny: - B
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